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1. Objetivos
Introducéo aos sistemas dindmicos e o Kit de Simulagdo MS-150.
2. Realizacao do Experimento
As seguintes tarefas deverao ser realizadas em laboratério utilizando o Kit de Simulagdo MS-150:
2.1. Reconhecimento dos médulos componentes do Sistema de Servomecanismos, marca
Feedback, modelo MS-150.
2.2. Montagem dos mddulos segundo o diagrama da Fig. 1 em anexo.

2.3. Observacao do funcionamento global do sistema.
2.4. Observacao da operacéo individual de cada modulo.
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Figura 1

3. Relatorio

- Relacao dos modulos componentes do Sistema de Controle de Posicao (SCP), incluindo os
cédigos identificadores.

- Desenho de um diagrama de blocos mostrando a organizacao e estrutura do SCP.

- Descrigao sucinta da funcao e operacao de cada médulo.

- Comentarios sobre o desempenho dindmico do SCP.

- Aplicacbes dos servomecanismos.



